
北京铁木牛无人物流运输解决方案
及案例分享

领先的自主移动机器人AMR解决方案提供商
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01 企业介绍



工厂&园区无人运输的引领者

铁木牛成立为2008年，2024年成为独立的机器人事业板块运营，

专注于提供工业及园区L4级别的无人物流解决方案产品，涵盖了

无人牵引车、无人平板车、无人叉车等一系列先进设备，以及

PNS&RCS硬件产品和TS-R、MaaS软件平台等。产品已广泛应用于汽

车制造、日化、光伏、3C电子、轻工、电力、石油等多个行业，

助力企业实现物流自动化和智能化升级；

国家高新技术企业、瞪羚企业；

公司定位：自主移动机器人AMR解决方案提供商；

10+行业，100+案例；

重点细分领域： 巡检 物流

工厂&园区无人运输的引领者



机器人调度平台、TS-R数字孪生平台、

Maas平台

高精度地图、数

字孪生地图
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02 工厂/园区无人运输解决方案
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无人驾驶牵引车+无源挂车+顶升式AGV，跨厂区室内外全场景打通

铁木牛牵引车 顶升式AGV

料架

无源挂车

应用视频

无人驾驶牵引车牵引字母车进行运输，母车为无源挂车子车为料框，无人牵引车到达卸货点后停止，由顶升式AGV

进行满载子车（即料架）的卸载和归位，全过程由后台进行管控和调度，实现牵引车、AGV的即时对接，整个过程

无需人工参与。



室内外自主导航无人牵引车与无人叉车，实现汽车物流场景室内外“收、存、发”全环节无人叉车装卸货、

无人叉车归位及无人牵引车高效无人化转运。



数字孪生工厂&园区数据服务：提供厂区&园区的三维数

据采集、高精地图制作与3D建模服务，为数字孪生工厂

&园区提供空间数据底座。

背负式移动测量系统快速采集实景三维点云地图



巡检机器人

南方电网/国网

电力

牵引式AMR机器人

东风物流/民生物流/比亚迪

汽车制造业、工厂、港口、机场等

叉车式AMR机器人

合力叉车/靖江叉车

机场、仓库、物流园区、码头等

光伏AMR机器人

通威

光伏新能源

PNS&RCS（机器人定位导航系统&机器人控制器）--赋能合作伙伴

安防机器人

海神机器人

安保巡逻

防爆巡检机器人

七腾机器人

石油化工



快速三维构图 任意点自主导航

智能物流调度平台

铁木牛机器人采用先进的融合定位导航技术，自然导航，高安全冗余，适合室内外一体化物流运输AMR；具

备自动避障，3重安全设计；适应中雨雪天气；自动故障报警等；铁木牛无人叉车还具有防爆款，可满足防

爆场所的需要，更具安全性。

LD-TC800A型 LD-TT6000C型LD-TC200A型

LD-TF2000A型 LDT10000A型 LD-TT40000A型



产品系列全：可提供2T到40T的物流运输机器人，应用港口

物流、汽车制造、日化光伏能源、机场等。

多机器人调度

叉车与机器人协同对接

铁木牛无人牵引车，是一款具备室内外无缝切换的AMR产品，

无人牵引车以一次性牵引多台物料小车，最高支持二十多

米，牵引车配套自动拖挂功能，3层安全设计，凭借其智能

化、自动化、安全性的特点，为物流转运带来了全新的变

革。

产品说明



警示灯*4
环视相机*5

补盲激光
超声波*6

单线激光

导航激光

急停复位开
关盒

S手动充
电口
(按压式盖
板)

10寸显示
屏

单线激光

安全触边

投影灯*3 状态灯*4



铁木牛无人驾驶平衡重叉车，是一款具备室内外无缝切换的货物叉取

和联运能力，可高效完成从产线到仓库的无人化货物转运、自动货架

的上下货、堆码，以及月台取送货等任务。系统拥有高安全冗余设计，

确保室内外一体化物流运输的顺畅与安全。特别地，铁木牛无人叉车

还具备防爆款型，能够满足防爆场所的特殊需求，为物流运输行业带

来了更高的安全性和效率。

产品系列全：可提供2T到3.5T的物流运输机器人，并具备防爆款，更

安全，广泛应用港口物流、汽车制造、光伏能源、智慧园区等。

产品说明





平板车车厢内部搭载动力辊筒 ,支持双向行走，具备室内外的

货物转运与辊筒输送线柔性化输送对接能力。

室外转运

滚筒对接

产品系列全：可提供200KG到20T的物流运输机器人，并可提供定

制化能力，应用化纤、日化、港口、制造业场景。

产品说明



环视相机*4

补盲激光雷达 *4

主导航激光雷达*2

警示灯*2

投影灯*3 4G/5G/wifi*8
状态灯*4

视觉智能相机*8

导航电气柜

控制屏

急停/复位*4

手动充电口

自动充电口

补盲激光雷达*2
（兼容方案）

超声波雷达*10
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车体控制方式

01

作业人员从Pad端
下发指令

03

车端通讯系统接收
到系统指令

05

工控机发出指令，
线控底盘执行，控

制车体运动 

02

服务器接收指令后
将其通过无线网传

递到车端 

04

通讯系统将指令传
给工控机 

pad

服务器

通讯系统

工控机

线控底盘

车体的传动系统、转向系统执行指令



22

设备安全探测

整车安全探测范围示意图 补盲激光探测示意图

超声波探测范围示意图 环视相机监控范围示意图
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设备安全探测

牵引车前方运行范围可设置减速区、停止区、急停区等等；

牵引车具有全范围的障碍物检测能力，但会受后方拖斗影响，检测范围缩小

转弯状态转弯状态
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设备安全说明

• 无人物流车在运行时会有实时语音提醒和三色灯显示提醒；

声光提醒

• 采用3D激光检测避障，其中障碍物进入远区和中区时减速
不停止，进入停止区减速停止

避障激光

• 在车体四周安装有超声波雷达，有效的保护车及周边物体
的安全

超声波雷达

• 紧急情况下拍下急停按钮无人物流车立即停车

急停按钮

• 无人物流车具有定位丢失报警，状态异常报警等功能

软件防护
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台车轨迹感知

功能说明

结合前期台车轨迹预测的功能，新增依据预测轨迹对台车行进所覆盖的区域进行预判检测

将车头与台车组合体所走过的区域作为障碍物预判区域，结合各传感器的融合感知，针对路径上有障碍物

进入该区域或有进入该区域趋势的情况进行避停处理

在初始位置时开始预测，

判断后续运动路径上是否有障碍物

预
测



自主巡检及路径规划，智能避障,AI智能分析

高精度建图，多种方式自由建图，可达100万平方米，自然
导航精度1-3cm

巡检机器人是一种具备高度智能化和自主化功能的机器人

设备，主要用于各种场所的巡检工作。它们通常配备有高

清摄像头、红外热像仪、定位导航系统、感知传感器等先

进设备，能够实时收集、传输和AI分析数据，从而实现对

目标区域或设备的全方位监控和检测。

目前在巡检场景，提供过定位导航系统赋能合作

伙伴，使机器人自主移动。



任务管理 多机器人调度

TS-R机器人管控平台：少代码、低培训、二次开

发速成，内部集成业务系统、调度系统，二次开

发接口完备。

1、针对不同的业务场景，可与MES、ERP、SAP等

企业系统无缝对接，实现生产与物流管理的透明

化、一体化、智能化。

2、业务调度系统实现任务的最优分配、路径的最

优规划以及无人设备自主充电、规避障碍物等功

能。

3、设备调度系统通过对物料调配的订单数据进行

多维度分析，结合AI算法实现智能决策，进而智

能调整无人设备的排队策略，缩短任务等待时间，

最终实现整体效能的提升。

数字孪生工厂



运行案例MaaS服务平台

建立起机器人的全生命周期运维管理，通过提供云端监控MaaS服务，包括：整机运行监控与统计、整机性能监

控、电池电量监控、轮胎及易损件磨损监控、可视化管理仪表盘、数据分析、远程及现场故障处理与运维培训、

备品备件服务等；进行预防性保养，最终实现机器人的降本增效。

铁木牛运维服务平台对机器人提供全生命周期的呵护



03 项目案例



--工厂40T无人牵引车项目

基本业务情况

1、厂区物料搬运场景，最小运输单位为大型台车

2、往返距离约2km

3、台车尺寸5*2.5*2.8m，载重≤8T

4、往返运输45台车/小时

解决方案

1、牵引车牵引装载物料的台车

2、投入2台40T无人牵引车

3、在A08仓库对接已装载物料的台车

4、运输到焊装车间后卸料

5、多源融合定位导航，无惧室外斜坡路桥环境

效果

1、高效搬运，满足大型重载物料的搬运需求

2、搬运时效100%，搬运环节零货损

3、节约4人



基本业务情况

1、3台6T无人牵引车，从库房到焊接车间的零件转运

2、料车尺寸：3700*2500*2800mm、6600*2500*2800mm

3、一拖二，总承载重量≤6000kg

解决方案

1、合计3台6T无人牵引车

2、每个料车可搭载2-4个标准托盘，每个车组2个料车

3、手动充电、工作期间不拖挂

4、PDA呼叫终端作业

效果

1、自动高效搬运，满足较远距离转运需求

2、搬运时效100%，搬运环节零货损

3、节省人工驾驶转运车辆的人员3名

--福特CQ2无人牵引车项目



佛山本田无人牵引车项目 民生物流-两江工厂无人牵引车项目 赛美科技-河北无人牵引车项目



   

--4T牵引车项目

基本业务情况

1、福鼎1&2、福鼎4、蕉城2，三个工厂的废料无

人化转运

2、料车尺寸：2.84m*1.6m*2.12m

3、单板成品重量≤800kg

解决方案

1、合计7组牵引车+定制料车

2、料车包含风雨棚及手动PVC雨帘门

3、每个料车可搭载2个标准托盘，每个车组2个料车

4、自动充电、工作期间不拖挂

5、PDA呼叫终端作业

效果

1、自动高效搬运，满足较远距离转运需求

2、搬运时效100%，搬运环节零货损

3、节省大量搬运人员，ROI约0.55



--国家能源集团设备维修中心40T无人牵引车项目

基本业务情况

1、厂区半成品/待维修搬运场景

2、料车尺寸：6m*3m

3、单板成品重量≤30T

解决方案

1、牵引车牵引平板车实现物料自动转运

2、投入1台40T无人牵引车

3、手动充电

4、PDA呼叫终端作业

效果

1、自动高效搬运，满足较重货物转运需求

2、搬运环节零货损

3、节省2个搬运人员



--8T无人牵引车项目

基本业务情况

1、厂区半成品搬运场景，液洗厂成品中转仓库搬运

2、半封闭式货箱，一侧卷帘门

3、单趟物品质量≤8T

解决方案

1、牵引车牵引防雨拖斗实现物料自动转运

2、5台8T无人牵引车

3、自动充电

4、PDA呼叫终端作业

效果

1、自动高效搬运，满足较重货物转运需求

2、搬运环节零货损

3、减少厂内物流人员6名



基本业务情况

1、车间与立体库之间长丝、氨纶等成品搬运，物

料≤600kg

2、托盘尺寸：1.25m*1.25标准川字托

解决方案

1、使用户外无人运输车，安装可升降辊筒+电动

卷帘门，实现自动化对接产线+立库输送线之间

自动化转运

2/车辆使用双阿克曼底盘，实现前后双向行驶，

避免在车间及立库内转弯

效果

1、实现了成品跨厂房的室内外全自动化对接及运输

2、实现了车间卷帘门自动控制，自动进出车间

3、自2022年起，铁木牛持续投入平板车为客户提供场内物流运输服务，2台平板车，代替4人，两班导，综合效益收获客

户认可，业务运营更高效、更安全。

--化纤800KG无人运输车项目





我们的愿景：让机器人像人一样自由移动

地址：海淀区昆明湖南路51号B座一层107、109号

领先的自主移动机器人AMR解决方案提供商

北京铁木牛智能机器科技有限公司


